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Propriedades gerais

Maximo

@robot
1 Ficha de dados

\ Minimo

‘Unidade

Encaixe de for¢a E}*\i\ da carga util ) 6 [ka]
i - - 13,2 [lb]
|6Kg
Encaixe da =<3 formada - - 10 [ka]
carga util |:;Kgf* - - 22,04 [lb]
Curso total (ajustavel) 0 ;630 %Lnor?e}ga das]
Resolucdo da posicdo dos dedos 8:;04 %?onpggadas]
Precisdo da repeticdo ) 0,1 0,2 [mm]
- 0,004 0,007 [polegadas]
. = 0,1 - 0,3 mm
Choque dainversao 0,004 i 0,011 Epolggadas]
Forca de aperto (ajustavel) 25 - 120 [N]
Desvio da forca de aperto +25 %
Velocidade de aperto* 51 - 160 [mm/s]
Tempo de aperto** 0,05 - 0,15
Precisao dainclinacdo do suporte <1 o
ajustavel
Temperatura de armazenamento gz ?20 FIC::]]
Motor BLDC integrado e elétrico
Classificacao IP 54
Dimensdes 262 x212x42 [mm]
10,3x8,3x1,6 [polegadas]
1,25 k
Peso 2.76 %lbg]]

*Consulte a tabela na pagina seguinte

** com base num movimento total de 8 mm entre os dedos. A velocidade é linearmente
proporcional a forca. Para obter mais informacoes, consulte a tabela de velocidades na pagina

seguinte.

Condicoes de Funcionamento

Normal

Maximo

Fonte de alimentagdo 20 24 25 V]
Consumo de corrente 70 - 600* [mA]
Temperatura de funcionamento > i >0 ['cl

41 - 122 [°F]
Humidade relativa (sem condensacdo) 0 - 95 [%]
MTBF calculado (vida til) 30 000 - - [Horas]

*Podem ocorrer picos de energia até 3 A (max. de 6 ms) durante a acdo de libertacao.
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Grafico da velocidade de aperto da RG6
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Intervalo de funcionamento da RG6

O aperto em objetos longos pode ativar involuntariamente os interruptores de seguranca. A
altura maxima da peca (calculada a partir da extremidade das pontas dos dedos) depende da
largura de aperto (w). Para diferentes valores de largura, o limite de altura (h) é indicado abaixo:
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Pontas dos dedos

As pontas dos dedos padrdao podem ser utilizadas com muitas pecas de trabalho diferentes. Se
for necessario utilizar pontas dos dedos personalizadas, estas podem ser ajustadas aos dedos
da pinca de acordo com as dimensdes (mm) apresentadas abaixo:
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262[10,334]
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60[2,362]
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Todas as dimensdes estdo em mm e [polegadas].
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