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Propiedades generales

Minimo

Tipico

\ Maximo

@robot

Unidad

Ajuste de la 7y, Fuerzadela
cérga atil 5ﬂ§ - - 6 [kg]
i - - 13,2 [lb]
|6Kg
Ajuste de la ="y formadela |- - 10 [ka]
carga util [ - - 22,04 [lb]
. . 0 - 160 [mm]
Recorrido total (ajustable) ) i 6,3 [in]
., — - 0,1 - [mm]
Resolucion de la posiciéon del dedo i 0,004 i fin]
. . - 0,1 0,2 [mm]
Precisiéon de repeticion ) 0,004 0,007 [in]
., 0,1 - 0,3 [mm]
Reaccién de retroceso 0,004 i 0,011 lin]
Fuerza de agarre (ajustable) 25 - 120 [N]
Desviacion de la fuerza de agarre +25 %
Velocidad de agarre* 51 - 160 [mm/s]
Tiempo de agarre** 0,05 - 0,15
Precision de inclinacion de soporte <1 °
ajustable
. 0 60 [°C]
Temperatura de almacenamiento 32 140 F]
Motor Integrada, BLDC eléctrica
Clasificacion IP 54
Dimensiones 262 x212x42 [mm]
10,3x8,3x1,6 [in]
1,25 [ka]
Peso 2,76 [lb]

* Consulte la tabla en la siguiente pagina.

** En funciéon del movimiento total de 8 mm entre las puntas. La velocidad es linealmente
proporcional a la fuerza. Para mas informacién, consulte la tabla de velocidades en la siguiente

pagina.

Condiciones de funcionamiento

Tipico

Maximo

Fuente de alimentacién 20 24 25 V]
Consumo actual 70 - 600* [mA]
Temperatura de funcionamiento > i >0 ['cl

41 - 122 [°F]
Humedad relativa (sin condensacion) 0 - 95 [%]
MTBF calculado (vida til) 30 000 - - [Horas]

*Se pueden producir picos de corriente de hasta 3 A (max. 6 mS) durante la accion de liberacion.
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Grafico de la velocidad de agarre de RG6
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Rango de trabajo de RG6

El agarre de objetos largos puede activar involuntariamente los interruptores de seguridad. La
altura maxima de la pieza de trabajo (calculada a partir del extremo de las puntas) depende del
didmetro de agarre (w). Para varios valores de didametro, el limite de altura (h) se indica a
continuacion:
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Puntas de dedos

Las puntas de dedos estandar pueden utilizarse para muchas piezas diferentes. Si se necesitan
puntas de dedos personalizadas, se pueden crear puntas adaptadas a la pinza de acuerdo con
las dimensiones (mm) que se muestran a continuacién:
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262[10,334]

82[3,240]
212(8,339]
60[2,362]

42[1,654]

152(5.969]

M3-6H T 4,50[0,177]
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20(0,787) (/& , . 19[0,748]
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30[1.181]

12[0,472)

M5 - 6H THRU

7.20[0,283]

16,80[0,661]

160[6,299]

176,80[6,961]

Todas las dimensiones se muestran en mmy [pulgadas].
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